
Solution devoir # 1

1 Fichier classificateur.rb

1.1 Méthodes classifier les points

def classifier_les_points_seq( points , representants )

points.each do |p|

p.groupe = groupe_le_plus_pres( p, representants )

end

end

def classifier_les_points_par_fj_fin( points , representants )

PRuby.pcall( 0... nb_points ,

lambda do |k|

points[k]. groupe = groupe_le_plus_pres( points[k], representants )

end

)

end

def classifier_les_points_par_fj_adj( points , representants )

executer_par_fj_adj(nb_points) do |k|

points[k]. groupe = groupe_le_plus_pres( points[k], representants )

end

end

def classifier_les_points_par_fj_cyc( points , representants )

executer_par_fj_cyc(nb_points) do |k|

points[k]. groupe = groupe_le_plus_pres( points[k], representants )

end

end
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def classifier_les_points_par_sta( points , representants )

points.peach( static: @taille_tache ) do |p|

p.groupe = groupe_le_plus_pres( p, representants )

end

end

def classifier_les_points_par_dyn( points , representants )

points.peach( dynamic: @taille_tache ) do |p|

p.groupe = groupe_le_plus_pres( p, representants )

end

end

#
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#

# T r o u v e le ( n u m e r o du ) g r o u p e le p l u s p r e s d ’ un p o i n t en f o n c t i o n

# d e s r e p r e s e n t a n t s d e s d i v e r s g r o u p e s .

#

# @ p a r a m [ P o i n t ] p o i n t le p o i n t a a n a l y s e r

# @ p a r a m [ Array < V e c t o r >] r e p r e s e n t a n t s l e s r e p r e s e n t a n t s d e s d i v e r s g r o u p e s

# @ r e t u r n [ F i x n u m ] le n u m e r o du g r o u p e le p l u s p r e s

#

def groupe_le_plus_pres( point , representants )

dist_0 = point.distance( representants [0] )

(1... representants.size). reduce( [0, dist_0] ) do |g_et_dist_min , r|

g_min , dist_min = g_et_dist_min

dist = point.distance( representants[r] )

if dist < dist_min

[r, dist]

else

g_et_dist_min

end

end

.first

end
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1.2 Méthodes nouveaux representants

def nouveaux_representants_seq( nb_groupes , points )

(0... nb_groupes ).map do |gr|

representant_pour_groupe( gr , points )

end

end

def nouveaux_representants_par_fj_fin( nb_groupes , points )

(0... nb_groupes)

.map { |gr| PRuby.future { representant_pour_groupe( gr, points ) } }

.map(&: value)

end

def nouveaux_representants_par_fj_adj( nb_groupes , points )

representants = Array.new(nb_groupes)

executer_par_fj_adj(nb_groupes) do |gr|

representants[gr] = representant_pour_groupe( gr, points )

end

representants

end

def nouveaux_representants_par_fj_cyc( nb_groupes , points )

representants = Array.new(nb_groupes)

executer_par_fj_cyc(nb_groupes) do |gr|

representants[gr] = representant_pour_groupe( gr, points )

end

representants

end

#
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def nouveaux_representants_par_sta( nb_groupes , points )

(0... nb_groupes ).pmap( static: @taille_tache ) do |gr|

representant_pour_groupe( gr , points )

end

end

def nouveaux_representants_par_dyn( nb_groupes , points )

(0... nb_groupes ).pmap( dynamic: @taille_tache ) do |gr|

representant_pour_groupe( gr , points )

end

end

#
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# C a l c u l e la p o s i t i o n m o y e n n e d e s p o i n t s q u i s o n t d a n s le g r o u p e gr .

def representant_pour_groupe( gr, points )

taille = points.first.position.size

zerov = Vector.elements( Array.new(taille) { 0.0 } ) # V e c t e u r z e r o a p p r o p r i e .

nb_points , somme = points.reduce( [0, zerov] ) do |nb_et_somme , p|

if p.groupe == gr

nb , somme = nb_et_somme

[nb + 1, somme + p.position]

else

nb_et_somme

end

end

somme / nb_points

end
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1.3 Autres méthodes auxiliaires, utilisées par les autres méthodes
précédentes

#

# E x e c u t e un b l o c de c o d e de f a c o n p a r a l l e l e v i a u n e d i s t r i b u t i o n

# p a r b l o c d ’ e l e m e n t s a d j a c e n t s .

#

def executer_par_fj_adj( nb_elements )

nb_thr = [nb_threads , nb_elements ].min

PRuby.pcall( 0... nb_thr ,

lambda do |num_thread|

bornes_de_tranche(num_thread , nb_elements , nb_thr ).each do |k|

yield( k )

end

end

)

end

#

# E x e c u t e un b l o c de c o d e de f a c o n p a r a l l e l e v i a u n e d i s t r i b u t i o n

# c y c l i q u e p a r b l o c de t a i l l e _ t a c h e e l e m e n t s .

#

def executer_par_fj_cyc( nb_elements )

nb_thr = [nb_threads , nb_elements ].min

incr = nb_thr * taille_tache

PRuby.pcall( 0... nb_thr ,

lambda do |num_thread|

premier_index = num_thread * taille_tache

(premier_index ... nb_elements ).step(incr).each do |b_inf|

b_sup = [b_inf+taille_tache -1,nb_elements -1]. min

(b_inf .. b_sup).each do |k|

yield( k )

end

end

end

)

end
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#

# D e t e r m i n e l e s b o r n e s q u i v o n t * u n i f o r m i s e r * le p l u s p o s s i b l e la

# r e p a r t i t i o n d e s e l e m e n t s q u a n d le n o m b r e n ’ e s t p a s d i v i s i b l e de

# f a c o n e x a c t e p a r le n o m b r e de t h r e a d s .

#

def bornes_de_tranche( num_thread , n, nb_threads )

nb_min_par_thread = n / nb_threads

nb_en_trop_a_distribuer = n % nb_threads

b_inf = num_thread * nb_min_par_thread + [num_thread , nb_en_trop_a_distribuer ].min

b_sup = (num_thread +1) * nb_min_par_thread + [num_thread +1, nb_en_trop_a_distribuer ].min - 1

b_inf..b_sup

end
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2 Graphes de temps d’exécution
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3 Graphes d’accélération
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